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Ogolne zagrozenie

w = Ostrzezenie
TTC

System sterujacy dyszlem/osia

ECU = Zdalna jednostka sterujaca IBX100
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Niniejszy podrecznik stanowi integralng czes¢ aparatury, do ktorej sie odnosi i musi towarzyszy¢ jej zawsze w przypadku sprzedazy lub odstgpienia. Przechowywac
g0 do przysztej konsultacji; ARAG zastrzega sobie prawo do zmodyfikowania specyfikacji i instrukcji produktu w kazdej chwili i bez wczesniejszego powiadomienia.
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» SPOSOBY KORZYSTANIA Z PODRECZNIKA

Czesc instalacyjna niniejszego podrecznika zawiera informacje zastrzezone dla instalatorow, w zwiazku z tym zostata w niej zastosowana
terminologia techniczna i pominigta czes¢ wyjasniajaca, konieczna wytacznie dla uzytkownikow koncowych.

INSTALOWANIE MUSI BYC WYKONANE WYLACZNIE PRZEZ UPOWAZNIONYCH PRACOWNIKOW | ODPOWIEDNIO PRZYGOTOWANYCH.
ARAG NIE JEST ODPOWIEDZIALNY ZA UZYWANIE NINIEJSZEGO PODRECZNIKA PRZEZ OSOBY NIEUPOWAZNIONE | NIEKOMPETENTNE.

. ODPOWIEDZIALNOSC

Odpowiedzialnoscia instalatora jest wykonanie kazdej operacji instalacyjnej w sposob “doskonaty” i zagwarantowanie koncowemu
uzytkownikowi perfekcyjnego funkcjonowania catej instalacji zarowno jezeli zostanie ona dostarczona z komponentami ARAG jak i od innego
producenta.

ARAG zaleca zawsze uzywanie swoich czesci do instalowania systemow sterowania.

W przypadku, gdy instalator zdecyduje sie na uzycie komponentow innych producentow, rowniez bez zmodyfikowania czesci instalacji lub
okablowania, bedzie on w petni za to odpowiedzialny.

Kontrola kompatybilnosci komponentow i akcesoriow innych producentow jest na odpowiedzialnosc instalatora.

W przypadku, gdy z powyzszych powodoéw, czesci ARAG zamontowane razem z komponentami innych producentow. ulegtyby uszkodzeniu
jakiegokolwiek rodzaju, nie zostanie uznana zadna forma gwarancji bezposredniej lub posredniej.

1 RYZYKO | OCHRONA

Wszystkie operacje instalacyjne musza byé wykonane z odtaczonym akumulatorem i z zastosowaniem odpowiedniego
oprzyrzadowania i wszystkich wymaganych srodkéw ochrony indywidualnej.

ﬁ Uzywac TYLKO | WYLACZNIE czystej wody do przeprowadzenia testéw i symulacji operacji: uzycie produktéw chemicznych do
symulacji operacji moze spowodowaé powazne szkody i obrazenia oséb znajdujacych sie w poblizu.

NALEZY ODSUNAC SIE OD UKLADU KIERUJACEGO / NARZEDZIA, KIEDY SYSTEM STERUJACY TTC PRACUJE.

PRZED WYKONANIEM JAKIEJKOLWIEK CZYNNOSCI KONSERWACYJNEJ / INTERWENCJI DOTYCZACEJ UKLADU KIERUJACEGO LUB
NARZEDZIA NALEZY UPEWNIC SIE, ZE SYSTEM STERUJACY TTC ZOSTAL WYLACZONY.

PRZED PRZEJAZDEM PO DROGACH PUBLICZNYCH NALEZY ZABLOKOWAC/MECHANICZNIE UKLAD KIEROWNICZY PRZY UZYCIU
ODPOWIEDNIEGO SWORZNIA | UPEWNIC SIE, ZE SYSTEM STERUJACY TTC ZOSTAL WYLACZONY.

2 OPIS PRODUKTU

System sterujacy dyszlem/osig (TTC) za pomoca dedykowanej jednostki sterujacej — ECU IBX100 z funkcjami hydraulicznymi — umozliwia
monitorowi Bravo 400S i Delta 80 zarzadzanie ciagnionym narzedziém zgodnie z kierunkiem nadanym przy uzyciu kierownicy ciagnika i
kierowanie kotami ciagnigetego urzadzenia tak, aby pokryty sie one doktadnie ze $ladami ciagnika, w celu zminimalizowania miazdzenia upraw.

Funkcja sterujaca TTC jest dostepna od wersji oprogramowania:
- V3.1.0 monitoréw Delta 80 i Bravo 400S;

- V2.0.0 ECU jednostki hydraulicznej IBX100;

- V3.0.0 ECU jednostki IBX100 Sprayer.

Poniewaz system sterujacy TTC kieruje funkcja hydrauliczna maszyny, niezbedna jest jednostka sterujaca IBX100 hydrauliczna.
Jednostka sterujaca moze by¢ juz dostepna.na urzadzeniu, zainstalowana uprzednio, aby kontrolowac inne funkcje hydrauliczne.
Jesli Panstwo jej nie posiadaja, nalezy. zamowic osobno jednostke IBX100 hydrauliczng oraz odpowiedni kabel potaczeniowy.

Aby wtaczy¢ jednostke hydrauliczng IBX100, nalezy poprosi¢ firme ARAG o kod aktywacyjny (“Procedura aktywacyjna” na stronie 8).

3 PRZEZNACZENIE URZADZENIA

Urzadzenie to zostato specjalnie zaprojektowane do zainstalowania na maszynach rolniczych do odchwaszczania i opryskiwania.
Aparatura zostata zaprojektowana i wykonana w zgodnosci z norma ISO 14982 (Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna - maszyny
rolnicze i lesne) zharmonizowana z Dyrektywa 2014/30/UE.

4 SRODKI OSTROZNOSCI

A » Nie kierowa¢ na aparature strumienia wody.
o Nie uzywac rozpuszczalnikéw ani benzyny do czyszczenia zewnetrznych czesci pojemnika.
» Nie uzywac bezposredniego strumienia wody do czyszczenia urzadzenia.
 Przestrzega¢ przewidzianego napigcia zasilania (12 V DC).
* W przypadku, gdy wykonuje sie spawanie tukowe galwaniczne, odtaczy¢ taczniki od urzadzenia i odtaczy¢ kable zasilajace.
» Uzywac wytacznie oryginalnego oprzyrzadowania i czesci zamiennych ARAG.




N AL OWAN

5 ZAWARTOSC OPAKOWANIA

Kabel potaczeniowy dla czujnikow

Czujnik indukcyjny (sztuk 1)

Czujniki katowe (sztuk 2)

Przedtuzacz do zaworéw hydraulicznych — 5 m
Kabel potaczeniowy do zawordw hydraulicznych
Instrukcja obstugi (DVD-ROM)

Kod potwierdzajacy zakup

DO KUPIENIA OSOBNO:

« jednostka IBX100 hydrauliczna

« kabel potaczeniowy do IBX100 Sprayer
« zawory hydrauliczne

NouhwhN-=

juz urzadzeniu: elementy mechaniczne i hydrauliczne sa wiec dostarczane

wzmlxzony zestaw stuzy do wdrozenia funkcji kontrolnej TTC nadstniejacym
przez producenta maszyny.

6 USTAWIENIE NA MASZYNIE ROLNICZEJ

6.1 Typowy zestaw komponentéw instalacji

@ <=~ HYDRAULIC

AZz SPRAYER

ﬁ-@ . 1,5m
- S2
-y

== ) i*%

im

S1
®’E’E 15m

Rys. 2

Legenda:

1 Jednostka sterujaca IBX100 hydrauliczna

2 Jednostka sterujaca,IBX100 Sprayer

3 Monitor

4 Kabel potaczeniowy do jednostki IBX100 hydraulicznej / IBX100 Sprayer / Monitora

5 Przedtuzacz do podtaczania zaworéw hydraulicznych

6 Kabel potaczeniowy do zawordéw hydraulicznych

7 Kabel potaczeniowy dla czujnikow

8 Czujnik indukcyjny s3do wykrywania blokady mechanicznej bezpieczenstwa(ON/OFF)

9 Czujnikirkatowe do mierzenia kata skretu ciagnika (S1) oraz kierunku dyszla / osi skretnej (S2)
10 Zawory hydrauliczne uktadu kierowniczego
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7 MONTAZ CZUJNIKOW KATOWYCH S1 152

Odpowiedzialnoscia instalatora jest sprawdzenie przestrzegania wszystkich opisanych wskazéwek.
llustracje odnoszace sie do czujnikéw maja wytacznie charakter orientacyjny.

Zataczone czujniki katowe stuza do mierzenia badz kata skretu ciagnika (S1) badz kierunku dyszla / osi skretnej (S2).

0$ SWORZNIA
; ! Odniesienie do pozycji ,ZERO”: | (™
b ptaska czes$¢ sworznia jest rownolegta do i I
0 ™ / osi otworéw mocujacych i
N 1 I 7
0| r ! U | | |
© ) | ]
o 0 il 92 4.6
~ ” " o598 922 gx14 A2
T 30 EN'ISO 8752
414
. 58.8
DZWIGNIA URUCHAMIAJACA
W POZYCJI ,, ZERO”:
LACZNIK
OTWORY MOCUJACE
prpep e ————
2 1 I ! 2
L, + 12V .
. ) ) 8 : | DZWIGNIA URUCHAMIAJACA
— 05 OTWOROW ! L8 Sygnat Maks. dokrecenie: 2,5 Nm
: : ,1_ Ziemia
PIN | ' (GND) 26 .
————————— ! @) |1 $S
KORPUS CZUJNIKA PIN KOLOR PODLACZENIE SN S'
(WIDOK Z GORY) 1 Czarny Ziemia (GND) & Y ®| L\
2 Czerwony +12V 10
Rys. 3 3 Zielony Sygnat I 50

Dzwignia uruchamiajaca moze by¢ zamontowana na sworzniu czujnika na'dwa sposoby, z jednej lub z drugiej strony ptaskiego boku sworznia
(Rys. 3).

W razie potrzeby moze tez zostac zastgpiona niestandardewa dzwignia, dostarczong przez producenta narzedzia, o szczegblnych cechach
zwiagzanych z geometrig mechaniczng kierownicy.

W obu przypadkach trzeba podja¢ pewne srodki ostroznosci dotyczace instalacji:
A » Zamortyzowac system uruchamiania.dzwigni, w.celu unikniecia jakiegokolwiek mechanicznego naprezenia sworznia czujnika.
» Nakry¢ strefe obrotu sworznia ostona ochronna, w celu unikniecia zanieczyszczenia lub obcego materiatu, ktory moze blokowa¢
obrét sworznia.
o Zablokowa¢ korpus czujnika na urzadzeniu, w celu unikniecia zmian w przedziale sygnatu wyjsciowego czujnika. Uzy¢ dwoch
otworéw mocujacych: maksymalne dokrecenie 2,5 Nm, z podktadka okragta @10 mm.
» Wyczysci¢ wytacznie miekka i wilgotng szmatka;
» Nie uzywac detergentéw ani substancji agresywnych;
» Nie uzywac bezposredniego strumienia wody do czyszczenia urzadzenia.

UWAGA

W celu unikniecia uszkodzenia czujnika, jest odpowiedzialnoscig producenta unika¢ jak najwiecej naprezen na jego sworzniu,
ktore to naprezenia moga wywotywac niebezpieczne usterki systemu sterujacego TTC.

Sygnat wyjsciowy czujnika traktowany jako domyslny przez hydrauliczng jednostke sterujaca IBX100 ma nastepujace cechy:

»ZERO” Wszelkie odniesienia do pozycji narzedzia oraz do parametrow kontrolnych, ktére

STRONALEWA STRONA PRAWA znajduja sie w niniejszej instrukcji, sa powiazane z domyslnymi funkcjami

<::| O |::> elektromechanicznymi (Rys. 4).
O

Nalezy je uwzgledni¢ podczas ustawiania parametréw, w celu dokonania

HH prawidtowego programowania.

I Pozycja Czujnik

o narzedzia Kat Sygnat

A8 wyjéciowy |
I

QAN Strona prawa -60° 4 mA
)~ »Lero” 0° 12 mA
Strona lewa +60° 20 mA

o0 @ 0

4 mA 0° 20 mA
12 mA

Rys. 4
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8 POLACZENIA ELEKTRYCZNE

A » Uzywac¢ tylko oryginalnego okablowania ARAG.

o Zachowa¢ szczegblna ostroznos¢, aby nie uszkodzi¢, pociagnaé, szarpna¢ lub przeciaé kabli.
o W przypadku szkéd spowodowanych przez uzycie nieodpowiednich kabli lub nie wyprodukowanych przez ARAG zostaje
automatycznie uniewazniona kazda forma gwarancji.
* ARAG nie odpowiada za uszkodzenie aparatur, obrazenia oséb lub zwierzat z powodu nieprzestrzegania powyzszych zalecen.

8.1 Ogolne srodki ostroznosci w celu prawidtowego utozenia kabli

» Zamocowanie kabli:
- przymocowac kable w taki sposob, aby nie miaty one stycznosci z organami w ruchu;
- utozy¢ kable w taki sposob, aby skrecanie lub ruchy maszyny nie uszkodzity ich.

» Utozenie kabli w celu unikniecia infiltracji wody:
- rozgatezienia kabli musza by¢ ZAWSZE skierowane w kierunku do dotu.

» Utozenie kabli w punktach podtaczenia:
- Nie forsowac tacznikow nadmiernym naciskaniem ani zginaniem: styki moga uszkodzi¢ sie i zaszkodzi¢ w prawidtowym funkcjonowaniu
monitora.

w Uzywaé WYLACZNIE kabli i akcesoriow wskazanych w katalogu, o charakterystyce technicznej odpowiedniej do przeznaczonego
uzycia.
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8.2 Podtaczenie okablowania

JEDNOSTKA IBX100 HYDRAULICZNA JEDNOSTKA IBX100 SPRAYER

I U |
SENSORS SECTIONS  HYDRAULICS ED
Rys. 6 & VALVES LINE2 LINE1 MONITOR
LACZNIK PODLACZENIE DN. KABEL - par. 6.1
Jednostka IBX100
4 ) 4
hydrauliczna
SENSORS SECTIONS HYDRAULICS POWER &
&VALVES LINE2 LINE1 MONITOR
LACZNIK PODLACZENIE ODN. KABEL - par. 6.1 " A L ——.
— Podtaczyc¢ przewody w sposob
1 Czujniki 7 wskazany witabeli; kazdy z
2 Zawory hydrauliczne uktadu kierowniczego 5-6 nich musi by¢ podtaczony do
3 IBX100 Sprayer / Monitor 4 odpowiedniego gniazdka na
jednostce zdecentralizowanej.
W a W

8.3 Podtaczenie jednostki IBX100 hydraulicznej / IBX100 Sprayer / Monitora

JEDNOSTKA IBX100
HYDRAULICZNA

JEDNOSTKA

IBX100 SPRAYER
MONITOR

8.4 Podtaczenie zaworéw hydraulicznych uktadu kierowniczego

ODN. PRZEWOD 6 par. 6.1 ODN{ PRZEWOD 5 par. 6.1 =»

JEDNOSTKA 1BX100
HYDRAULICZNA

L ] [ L FUNKCJA BLC

(OPCJONALNA) ‘ 4
Zamocowac taczniki do odpowiednich zaworéw zgodnie z podanymi @)
LACZNIK RUGH STEROWANIE | STo-owaca P g podany
L Kierownica w LEWO ON/OFF » Umiesci¢ uszczelke (1), wprowadzajac ja na tacznik (2), nastepnie
podtaczy¢ tacznik naciskajac na niego do oporu (3):
R Kierownica w PRAWO ON/OFF uwazac w czasie naktadania, aby nie zagia¢ stykow elektrycznych
na zaworze.
« Zatozy¢ srube na tacznik i wkrecic ja (4) do oporu.
8.5 Podtaczenie czujnikow
LACZNIK PODLACZENIE PRIORYTETOWE PODLACZENIE ALTERNATYWNE
Czujnik predkosci S5
SPEED z przewodu BLC
(opcjonalny, czujnik niedostarczany)
LOCK Czujnik indukcyjny S3 — BLOK - ODN. PRZEWOD 7 — par. 6.1
ANGLE Czujnik katowy S2 — NARZEDZIE - Zamkna¢ nieuzywane ztacza odpowiednimi
kami rczanymi k niu.
LEFT Czujnik katowy S1 — CIAGNIK Czujnik ON/OFF S1L zatyczkami, dostarczanymi w opakowaniu
zatqczony w zestawie LEWA STRONA CIAGNIKA — niezatqczony
RIGHT B Czujnik ON/OFF S1R
PRAWA STRONA CIAGNIKA — niezatqczony
TILT Czujnik S4 — Funkcja niedostepna
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9 AKTYWACJA HYDRAULICZNEJ JEDNOSTKI STERUJACEJ ECU
9.1 Zadanie kodu aktywacyjnego
Do aktywowanie funkcji systemu TTC na jednostce sterujacej NIEZBEDNY JEST KOD AKTYWACYJNY.
Nalezy poprosi¢ o kod firme ARAG, podajac nastepujace dane:
- kod potwierdzajacy zakup, otrzymany wraz z zestawem.
- numer seryjny hydraulicznego systemu sterujacego ECU ("SERIAL NO." etykietka na odwrocie urzadzenia), widoczny réwniez z
menu Stan urzadzenia monitora (przyktad na Rys. 7).
Tablica przetacznikéw: V2.02
IBX100-Sprayer: V3.4.0
IBX100-Hydraulic: V2.1.0
( 1Bx100-Hydraulic S/N: 381016 |
Napiecie baterii wewn. 417 v
Wydajnosé baterii wewn.: 95 %
Rys. 7
9.2 Procedura aktywacyjna

- Wybierz pozycje Odblokowanie funkcji IBX100-Hydraulic (Rys. 8, w menu Przyrzad «4monitora) i nacisnij oK.

- Wybierz funkcje, TTC ktora chcesz aktywowad(Rys. 9). OK: potwierdz ES G: anuluj.

- Wprowadz 16-to cyfrowy kod, jak w przyktadzie Rys. 10: nacisnij przycisk O K, aby potwierdzi¢ kazdy znak, i raz jeszcze OK, aby zapamietac
kod (jesli wybrano symbol @).

- Komunikat potwierdzenia pojawia sie na wyswietlaczu na zakonczenie gperacji. Uruchom ponownie urzadzenie.

- Teraz urzadzenie jest wtaczone: na monitorze widoczne sa wszystkie menu do'konfiguracji i wykorzystania systemu TTC.

!l!FOIOmJCI’Z l

Cysterna >
Alarmy >
Parametry pracy >
. AL ---»
Kalibracja urzadzenia > wybra¢ Funkcjg do aktywacji: T
Odblokowanie funkgji IBX100-Hydraulic

9DSES6BB174AAB9C | o
N
L N »
ﬁ‘} 7% E
_
T [TTC >]

é’- I 0Odblokowanie funkcjonalnego udane!
-
' I
‘?J 8 0 Wtgcz ponownie urzgdzenie naciskajgc na klawisz

oY g Zerowanie czujnikow TTC P>
Katy graniczne dyszla P>
Rys. 10 Rys. 11

UWAGA
PO AKTYWACJI JEDNOSTKI, NALEZY _ZAPROGRAMOWAC WYMAGANE PARAMETRY (par. 10.2 i 11, wy$wietlone na Rys. 11).
ABY URUCHOMIC SYSTEM TTC, NALEZY WLACZYC STAN (par. 10.2.1) | PRZEPROWADZIC PROCEDURE, URUCHAMIANIA (par. 13.1).

I3l Wprowadza 1224 Kasuje F7 | Fa I 2 25 Przesuw | Wzrost / Zatwierdz Wychodzi z funkcji
wybrany e ¥ Wybrany al» [@eiu;; NEY (GORA / | Zmniejszenie (=90 dostep lub lub ze zmiany
i znak O znak ( ) DOL) danych zmiane danej danej
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10 PROGRAMOWANIE

10.1 Préby i kontrole przed zaprogramowaniem

Przed przystapieniem do programowania nalezy sprawdzi¢:
A » prawidtowe zainstalowanie wszystkich komponentow;

» podtaczenie zasilania;

» podtaczenie do komponentow.

w Btedne podtaczenie komponentéw instalacji lub uzycie komponentéw roznych od tych zalecanych moze uszkodzi¢ urzadzenie lub
komponenty.

10.2  Przyrzad > Ustawienia zaawansowane przyrzadu > TTC

Status: . &

Typ ciggnionego przyrzadu: Dyszel skretny >

Tryb kontroli: oN/oFF > Umozliwia wtaczanie/wytaczanie systemu TTC (@~ TTC wiaczony / <3 TTC wytaczony).
Typ czujnika ciggnika: Katowy * s .

" ) 1.60 PO ZATWIERDZENIU SYSTEM TTC JEST GOTOWY DO UZYCIA; ZE WZGLEDOW
[haocdyszla e BEZPIECZENSTWA MUSI ON BYC URUGHAMIANY ZGODNIE ZE SPECJALNA PRODEDURA
Maksymalna granica lewego kata: 0.000 - » (par. 13.1).

Maksymalna granica prawego kata: 0.000 - » SYSTEM STERUJACY TTC NIE WELACZY SIE BEZ ODPOWIEDNIEJ PROCEDURY.
Kat toleranciji w funkcjonowaniu: 1.000 ° »

Rys. 12

10.2.2 Typ ciagnionego przyrzadu

Typ uktadu kierowniczego.

®© Dyszel skrelny Dyszel skretny

O 0% skretna
/ S2:
P2

0s skretna

S$1
P

Rys. 14 Rys. 15

10.2.3 Tryb kontroli

® ON{OFF‘_ ‘

O Proporgjenalny

Typ hydraulicznych zawordw sterujacych.

Hydrauliczne zawory sterujqce mogq by¢ w pozycji ON/OFF, jak i proporcjonalne, nawet jesli
czujnik kqtowy S2 narzedzia jest czujnikiem proporcjonalnym.

Uruchomienie uktadu kierowniczego przez proporcjonalne zawory hydrauliczne zapewnia
lepsze osiqgi pod wzgledem ptynnosci i precyzji sterowania.

Rys. 16

I3l Wprowadza Y Kasuje F7 | ra I 2 25 Przesuw | Wzrost / Zatwierdz Wychodzi z funkcji
wybrany e Y Wybrany aln [@eiu;; NET (GORA / | Zmniejszenie (=9 dostep lub lub ze zmiany
i) znak S, znak ( ) DOL) danych zmiane danej danej
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10.2.4 Typ czujnika ciggnika

® Kalowy
O Cyfrowy

Typ czujnika S1, do pomiaru kata skretu ciagnika:
» Katowy: zostata zainstalowany czujnik katowy (S1).

« Cyfrowy: zostaty zainstalowane dwa czujniki cyfrowe (S1L + S1R, odn. par. 8.5).

Bl
K
-
N

10.2.5 Dtugosé dyszla

Odlegtos¢ L1, zmierzona pomiedzy P1 a P2 (Rys. 19 i Rys. 20).
Dyszel skretny i Ostskretna

s
P2 L

S$1

01.60 m

Wartos¢ minimalna:

P1

Warto$¢ maksymalna: 2

Rys. 19 Rys. 20

I3l Wprowadza Y Kasuje F7 | Fa P (Y [ Przesuw | Wzrost / Zatwierdz Wychodzi z funkcji
wybrany e ¥ Wybrany (GORA / | Zmniejszenie (=90 dostep lub lub ze zmiany
i znak S, znak ad bd /PR Ll A4 DOL) danych zmiane danej danej
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10.2.6 Kat tolerancji w funkcjonowaniu

Tolerancja kata w stosunku do zaktadanego kata S2.

System sterujacy TTC przestaje regulowac automatycznie uktad kierowniczy, jesli kat
O 1 O O O 4 manewru S2 zbliza sie do wartosci odniesienia S2, réznica katowa nizsza od okreslonej
tolerancji.
NArtoE il Zbyt niska wartos¢ wymaga ciagtej korekcji ze strony systemu sterujacego TTC; ponadto,

Wartosemalisymaina: niska tolerancja jest trudna do przestrzegania, nawet gdy system przewiduje bardzo wysokie
wartosci minimalnego wykonania i wzmocnienie zaworow hydraulicznych (par. 10.2.7 1 10.2.8).

Rys. 21

10.2.7 Wprowadzenie Min. Zaworéw hydraul.

Minimalny uktad napedowy zastosowany do cewki sterujacych zaworow proporcjonalnych.
W kierowaniu krzywizng kierownicy, minimalna‘ustawiona korekcja jest stata, niezaleznie od
wykrytego btedu.

O 3 5 Zbyt niskie lub zbyt wysokie wartosci utrudniaja skuteczna korekcje:

/O « w przypadku zbyt niskich wartosci uktad hydrauliczny (cylinder lub zawory sterujace) nie
porusza sig;
« zbyt wysoka wartos¢ uniemozliwia dostrojenie korekcji do drobnych btedéw pozycji.

Wartoéé maksymalna:

Wartos¢ jest parametrem charakterystycznym dla kazdego narzedzia:
geometria kierownicy i elementy hydrauliczne sa $cisle zwigzane z modelem

I e

Rys. 22

Nalez przestrzegac ponizszej procedury w celu okreslenia‘prawidtowej wartosci.
TYLKO JESLI pozycja Tryb kontroli zostata ustawiona na Proporcjonalny (par. 10.2.3).

1 Doprowadzi¢ predkos¢ obrotowa odbioru mocy do wartesci typowego cyklu pracy.
2 Uruchomi¢ system sterujacy TTC: wtaczy¢ tryb AUTOMATYCZNY (par. 13.1).
3 Manewrowac pojazdem az do momentu, kiedy cigghieténarzedzie ustawi sie w linii z ciagnikiem (kat S2 staje sie katem zerowym).
4 Wprowadzi¢ wartos¢ minimalng dla menu Zysk zaworé hydraul. w funkcjon. (par. 10.2.8).
5 Wprowadzi¢ wartos¢ minimalng uruchomienia zaworéow hydraulicznych.
6 Sprobowac przesunac w lewo lub w prawowsstosunku dodlinii wyréwnania, sprawdzajac czy system sterujacy TTC koryguje kat skretu S2,
przynajmniej na jednym z dwoch bokow:

« jezeli korekcja jest poprawna, obnizy¢ wartosc,jeszcze bardziej;

o W przeciwnym razie (S2 pozostaje katem zerowym), zwiekszy¢ wartosc.
7 Powtorzyc¢ procedure od punktu4; regulujac wartos¢ az do najmniejszej mozliwej (prawidtowej): to bedzie ostateczna wartos¢ do
ustawienia.

10.2.8 Zysk zawor6 hydraul. w funkcjon.

Regulacja intensywnosci korekcji przeprowadzonych przez system sterujacy TTC:
« ustawic niska wartosc, aby uzyskac tagodna i powolna korekcje;
« ustawic wysoka wartos¢, aby uzyskac korekcje reaktywna i szybka.

Wartosci zbyt wysokie lub zbyt niskie sprawiaja, ze system sterujacy staje sie niestabilny, a

O 4 O O “ O takze powoduja wibracje.

Korekcja tego typu jest proporcjonalna do wykrytego btedu.

Wartos¢ minimalna:

Wartoldmais et Ta regulacja dziata w potaczeniu z minimalng wartoscia uruchomienia
zaworo6w hydraulicznych (par. 10.2.7).

Warto$¢ musi zosta¢ wykryta bezposrednio na urzadzeniu: geometria

kierownicy i elementy hydrauliczne s $cisle zwigzane z modelem
T fabrycznym.

Rys. 23

I3l Wprowadza Y Kasuje F7 | Fa P (Y Y Przesuw | Wzrost / Zatwierdz Wychodzi z funkcji
wybrany e Y Wybrany (GORA / | Zmniejszenie (=9 dostep lub lub ze zmiany
i znak S, znak «|» (G Ll A4 DOL) danych zmiane danej danej
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10.2.9 Zréwnowazenie zaworéw hydraul. PR do LW

draul. PR do LW Rownowazy intensywnos¢ korekcji, porownujac prawa strone z lewa.

Aby ustawi¢ poprawna wartos¢ wykonaj nastepujace kroki:

« ustaw sie w pozycji wyrownujacej;

« uzyj sterowania recznego (par. 13.2), aby umiesci¢ narzedzie w dwoch skrajnych pozycjach
po lewej i po prawej;

1 O O « zmierz czas niezbedny do przeprowadzenia tych manewrow.
Wartoéé minimalna: Dtuzszy czas wskazuje strong o nizszym natezeniu dziatania systemu sterujacego.
Wartoéé maksymalna: Nastawi¢ wartosc 1, jesli czas potrzebny obu systemom sterujacym jest jednakowy (takze

natezenie jest podobne).

Ustawiona wartos¢ odnosi sie ZAWSZE do prawej strony:
w » obnizy¢ warto$¢, aby zmniejszy¢ natezenie dziatania systemu sterujacego w

I - owa strone;

Rys. 24 o podnies¢ wartos¢, aby je zwiekszyc¢.

10.2.10 Minimalna granica predkosci

Prég minimalnej predkosci ciagnika, ponizej ktorego system sterujacy TTC przerywa regulacje
O 1 O M/ N automatyczna.

Nalezy zapoznac sie z procedura opisana.w par. 13.1, aby ponownie uruchomic sterowanie
automatyczne systemu sterujacego TTC: az do tego momentu sterowanie uktadem
kierowniczym moze by¢ uruchomione tylko w trybie recznym (par. 13.2).

Rys. 25

10.2.11 Maksymalna granica predkosci

Prog maksymalnej predkosci ciagnika, powyzej ktorego system sterujacy TTC przerywa
1 5 O M/’ regulacje automatyczna.
Nalezy zapoznac sie z procedura opisana w par. 13.1, aby ponownie uruchomic sterowanie
WartotErinimalna: automatyczne systemu sterujacego TTC: az do tego momentu sterowanie uktadem
Wartodé maksymalna: kierowniczym moze by¢ uruchomione tylko w trybie recznym (par. 13.2).

Rys. 26

I3l Wprowadza Y Kasuje F7 | Fa P (Y [ Przesuw | Wzrost / Zatwierdz Wychodzi z funkcji
wybrany e ¥ Wybrany (GORA / | Zmniejszenie (=90 dostep lub lub ze zmiany
i znak S, znak ad bd /PR Ll A4 DOL) danych zmiane danej danej
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10.2.12 Odwrdcenie czujnika katowego przyrzadu

|

Inimalna granice predkoscl.

Maksymalna granica predkosci: 15.0 kmsh >
B ystezyrinic karekoyiny posiizau: 1.000 » InwgrSJa sygpalu wyjsciowego cgu;mka'sz.
@ Inwersja wiaczona / <3 inwersja wytaczona.
Maksymalny kat czujnika przyrzadu: 120 = » L o ) L ) o ) )
S — : W zaleznosci od miejsca instalacji i ukierunkowania czujnika, system sterujacy TTC moze
Odwrocenie czujnika kglowego przyrzadu: 0 ) . . o o , . .
pracowac poprawnie z sygnatem wyjsciowym (czujnika) odwroconym, w taki sposob: 4mA
Maksymalny kat czujnika ciggnika: 120 = » (+ 60°) / 20mA (-60°).
Odwraécenie czujnika katowego ciggnika: P . s e s . .z
‘ . e . g 2 B Zapoznac sie z rozdz. 7 Montaz czujnikéw kqtowych S1 i S2 aby sprawdzic¢
Filtr czujnika katowego ciggnika: 1.0000 > standardowe warunki.

Maksymalny kat czujnika nachylenia: 120 - »

Rys. 27

10.2.13 Odwrdcenie czujnika katowego ciagnika

|

INimaina granice Prearoscl:
Maksymalna granica predkosci: 15.0 kmsh >
1.000 » Inwersja sygnatu wyjsciowego czujnika s1.

Wspdtczynnik korekeyjny poslizgu: N . . .
etz Lot @~ Inwersja wtaczona / xJ) inwersja wytaczona.

Maksymalny kat czujnika przyrzadu: 120 = » o )

0 W zaleznosci od miejsca instalacji i ukierunkowania czujnika, system sterujacy TTC moze

Odwracenie czujnika kalowego przyrzadu: , . e .. , A .
L : S pracowac poprawnie z sygnatem wyjsciowym (czujnika) odwroconym, w taki sposob: 4mA

Maksymalny kat czujnika ciggnika: 120 = » (+60°) / 20mA (-60°).

Odwrdéeeni jnika katowe iggnika: s s . o e s . .z
T e s 1D Zapoznac sie z rozdz. 7 Montaz/czujnikéw kqtowych S1 i S2 aby sprawdzic¢

Filtr czujnika katowego ciggnika: 1.0000 » standardowe warunki

Maksymalny kat czujnika nachylenia: 120 - »

Rys. 28

10.2.14 Zrédto predkosci GPS

|

Maksymalny kat czujnika przyrzadu:

Odwrocenie czujnika kgtowego przyrzadu: @
‘ 420 . , ..
e ey kabenniacmaniia: ’/ .To_pozwala na ustawienie systemu GPS, aby wykrywa¢ predko$é:
Odwraocenie czujnika kglowego ciggnika: D ] @) GPS wtaczony / <3 GPS wytaczony.
Filtr czujnika katowego ciagnika: 10000 jesli sygnat GPS nie wskazuje predkosci, nalezy podtaczy¢ zewnetrzny czujnik predkosci s5 do
Maksymalny kat czujnika nachylenia: 120 > jednostki hydraulicznej IBX100. Czujnik nie jest zawarty w zestawie.
71 4 . ) P . s - . T
ok gl s R _ \\\ « w Podtaczy¢ czujnik w sposob wskazany w par. 8.5 Podtqczenie czujnikéw.
Logika wejscia czujnikow @yfrawych: |\ Standardowy >

Rys. 29

I3l Wprowadza Y Kasuje F7 | Fa P (Y Y Przesuw | Wzrost / Zatwierdz Wychodzi z funkcji
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11 KALIBRACJA CZUJNIKOW KATOWYCH (51/52)
PRZED WYKONANIEM JAKIJKOLWIEK OPERACJI, NALEZY SPRAWDZIC CZY W ZASIEGU DZIALANIA MASZYNY NIE MA OPERATOROW I/
LUB PRZESZKOD.
Procedury kalibracyjne musza by¢ wykonywane bezposrednio na maszynie, w celu zoptymalizowania wydajnosci systemu
sterujacego TTC.
Ciagniete narzedzie musi znajdowac sie w linii z ciagnikiem, w taki sposob, aby katy S1 i s2 byty zerowe (Rys. 30 i Rys. 31).
Dyszel skretny 0s skretna i
P1 P2 P1
@ EECIIIT@ ®;
S1 S2
Rys. 30 Rys. 31
Zerowanie czujnikow TTC »o>
Katy graniczne dyszla > L. . . .
Menu Ustawienia > Przyrzad > Kalibracja urzadzenia
Rys. 32
11.1  Zerowanie czujnikow TTC

Wykonac nastepujaca procedure krok po kroku:

1 Odtaczy¢ systemisterujacy TTC: wtaczy¢ tryb RECZNY (par.13.2).
2 Manewrowac¢ urzadzeniem ciagnietym az do momentu, kiedy
znajdzie sig'ono.w linii z ciagnikiem: sterowac¢ ruchem krétkimi
naciskami klawiszy, aby unikna¢ wstrzaséw urzadzenia i
zwigkszy¢ doktadnosc.

Kat:S2 staje sie katem zerowym, (Rys. 33).

3 Zablokowa¢ urzadzenie ciagniete w potozeniu S2, przy uzyciu
sworznia blokujacego uktadu kierowniczego (wysoce zalecany).
4 Pokonac prosty odcinek w taki sposob, aby kat skretu 1 ciagnika
stat sie katem zerowym (Rys. 34).

Rys. 33
» Czujnik katowy ciagnika

5 Zatrzymac ciagnik.
6 Przeprowadzi¢ procedury kalibracji opisane w kolejnych rozdziatach.

Czujnik katowy
@ q
ciggnika

Wybra¢ czuinik:

Czujnik kgtowy
(o]
przyrzadu

Rys. 35

* Czujnik katowy przyrzadu

Rys. 36

Rys. 37

1 Wybra¢ pozycje Zerowanie czujnikéw TTC
(Rys. 32) i nacisna¢ OK.

2 Wybra¢ Czujnik katowy ciagnika (Rys. 35) i
nacisnag¢ OK.

3 Komunikat na Rys. 36 wyswietla sie na displayu:
wykonac podane instrukcje, nastepnie uruchomic¢
procedure naciskajac OK.

4 Nacisna¢ O K w celu wyzerowania sygnatu
resztkowego czujnika.

5 Pozostawi¢ urzadzenie w pozycji wyréwnania

i przeprowadzi¢ kalibracje Czujnik katowy
przyrzadu.

Warto$¢ kalibracji czujnika: 0.0081875 mA

Kalibracja czujnika zakonczona. (0k] : Zakonczy¢ procedure, (Esc):
Odrzuci¢ wartos¢

Przed przystapieniem do kalibracji czujnika, wyréwnaé dyszel
przyrzadu z ciagnikiem.
Nacisngé (Ok) w celu wlaczenia procedury kalibracji.
Wartos$¢ niedopuszczalna!
Jezeli wyswietli sie ten alarm, oznacza, ze zostaty
namierzone nieprawidtowe wartosci: sprawdzic¢
prawidtowe funkcjonowanie czujnika.

Czujnik katowy
ciggnika

Wybrac czujnik: o
o Czujnik katowy
przyrzadu

Rys. 39

Przed przystapieniem do kalibracji czujnika, wyréwnac dyszel
przyrzadu z ciagnikiem.

1 Wybrac pozycje Zerowanie czujnikow TTC
(Rys. 32) i nacisna¢ OK.

2 Wybra¢ Czujnik katowy przyrzadu (Rys. 38) i
nacisnag¢ OK.

3 Komunikat na Rys. 39 wyswietla sie na displayu:
wykonac podane instrukcje, nastepnie uruchomic
procedure naciskajac O K.

4 Nacisna¢ OK w celu wyzerowania sygnatu
resztkowego czujnika.

(F7): Dyszel w lewg strong
Dyszel w prawa strone

Nacisnaé [Ok] w celu wiaczenia procedury kalibracji.

Warto&c kalibracji czujnika: 0.00995 mA P
= Wartos$¢ niedopuszczalnal

Jezeli wyswietli sie ten alarm, oznacza, ze zostaty
namierzone nieprawidtowe wartosci: sprawdzic¢
prawidtowe funkcjonowanie czujnika.

Kalibracja czujnika zakoficzona, (OK) : Zakofczy¢ procedure, (Esd):
Odrzuci¢ wartosé

Rys. 40
Rys. 38
CIAG DALSZY
I3l Wprowadza Y Kasuje F7 | Fa P (Y [ Przesuw | Wzrost / Zatwierdz Wychodzi z funkcji
wybrany e ¥ Wybrany (GORA / | Zmniejszenie (=90 dostep lub lub ze zmiany
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PR RANVIOWAN

Po kalibracji obu czujnikéw, mozna sprawdzi¢ odpowiednie sygnaty wyjsciowe w pozycji wyréwnania (Rys. 41).
Menu Ustawienia > Stan urzadzenia > TTC

Kat dyszla: 0.01 -
Kat ciagnika: -0.00 -
[Wprowadzeme czujnika: 0 %]
Predkos¢ przesuwu: 0.00 km/h w Pozycja Wprowadzenie czujnika wskazuje potozenie S2 narzedzia:
jesli zostata osiagnieta zaktadana pozycja, wartos¢ wynosi 0%.

Rys. 41

Katy graniczne dyszla

Pozwala wykry¢ wartos¢ sygnatu wyjsciowego czujnika S2, kiedy urzadzenie ciagniete znajduje sie w maksymalnym potozeniu kierownicy, przy
katach granicznych po lewej i prawej.

PRZED WYKONANIEM JAKIJKOLWIEK OPERACJI, NALEZY SPRAWDZIC CZY W ZASIEGU DZIALANIAMASZYNY NIE MA OPERATOROW I/
LUB PRZESZKOD.

Usuna¢ sworzen blokady w celu unikniecia uszkodzenia maszyny.

Wykonac nastepujaca procedure krok po kroku:

1 Odtaczy¢ system sterujacy TTC: wtaczyc¢ tryb RECZNY (par.13.2).

2 Upewnic sie, ze sworzen blokady uktadu kierowniczego zostat usuniety.
3 Manewrowac urzadzeniem ciagnietym w celu osiagniecia lewej granicy.
4 Zarejestrowac wartosc kata S2 (Rys. 43).

5 Manewrowac urzadzeniem ciagnietym w celu osiagniecia prawej granicy:
6 Zarejestrowac wartosc kata S2 (Rys. 44).

Przestawi¢ recznie€iagniony przyrzad do lewej granicy 1 Wybrac pozycje Katy graniczne dyszla
& iR tews ctrone (Rys. 42? i nacisna¢ O K )
e s ae Dyszel W prawg strone 2 Komunikaty przedstawione na Rys. 43 i Rys. 44
Usunigcie numerow identyfikacyjnych pojawiaja sie na wyswietlaczu: wykonac instrukcje
Na€isnaé [Ok) w celu przystapienia do kalibracji...

wskazane na obu ekranach.

Rys. 43 3 Nacisna¢ O K, aby zakonczy¢ procedure kalibracji.
Ustawienie zera czujnika cignienia »o>
. . Przestawi€ recznie ciggniony przyrzad do prawej granicy
Zerowanie czujnikéw TTC P> sverelwi .
. | Dyszelw lewg strone
Katy graniczne dyszla ’ Dyszel w prawg strone
Nacisngé [Ok] w celu przystapienia do kalibracji...
Rys. 44
Granica lewa: 26.048°
Rys. 42 Granica prawa: -29.093°
Nacisnij [0k w celu zakonczenia procedury kalibracji
Rys. 45
28 Wprowadza =4 Kasuje F7 | ra % I Przesuw | Wzrost / Zatwierdz Wychodzi z funkcji
(i wybrany o wybrany al» Tli\f\leiu;:?) N (GORA / | Zmniejszenie dostep lub lub ze zmiany
znak A znak DOL)
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12 SYSTEM STERUJACY TTC — JAK DZIALA

12.1 Rodzaje systemow sterujacych

Elementy systemu sterujacego TTC moga byc¢ zainstalowane w dwoch réznych typach maszyn, ktore roznia sie geometria i wzbudzaniem
mechanicznym systemu sterujacego przebiegiem:

« Dyszel skretny: dokonujac pomiaru kata dyszla, IBX100 jest w stanie sterowac sitownikiem hydraulicznym dyszla oraz zmieniac kat skretu
przyczepy.

«05$ skretna: dokonujac pomiaru kata dyszla, IBX100 jest w stanie sterowac sitownikiem hydraulicznym potaczonym do osi skretnej dyszla oraz
zmieniac kierunek kot przyczepy.

Dyszel skretny

0s skretna

Rys. 46 Rys. 47

Dla obu aplikacji niezbedne jest, zeby:

« czujnik katowy ciagnika S1 zostat umocowany tak blisko punktu sprzegania ciagnika jak to tylko mozliwe — punkt P1;
 czujnik katowy narzedzia S2 zostat umocowany tak blisko punktu sterowania narzedziem jak to tylko mozliwe — punkt P2;
« okresli¢ odlegtos¢ (L1) pomiedzy P1 i P2 — menu Dlugosé dyszla, par. 10:2.5;

» zawory hydrauliczne uktadu kierowniczego oraz sitownik hydrauliczny 'sterowaty czujnikiem katowym S2;

« czujnik blokady $3 sprawdzat, czy sworzen blokujacy uktadu kierowniczego znajduje sie we wtasciwej pozycji.

w llustracje maja wytacznie charakter orientacyjny: geometria kierownicy i elementy hydrauliczne sa $ciSle zwiazane z modelem
fabrycznym.

12.2  Sterowanie hydrauliczne

Dzieki hydraulicznej jednostce sterujacej ECU IBX100, system sterujacy TTC wtacza automatycznie:
» zawory hydrauliczne uktadu kierowniczego
« hydrauliczny zawor spustowy urzadzenia (zawor pilotujacy)

Upewnij sie, ze system hydrauliczny i zawory sg podtaczone do jednostki hydraulicznej IBX100.

ZWROC UWAGE NA FUNKCJE DODATKOWE, ZEWNETRZNE W STOSUNKU DO SYSTEMU STERUJACEGO TTC:
A PONIEWAZ WSZYSTKIE FUNKCJE HYDRAULICZNE SA KOORDYNOWANE JEDNYM ZAWOREM PILOTUJACYM,
KIEDY SYSTEM STERUJACY TTC PRACUJE, FUNKCJE ZEWNETRZNE BEDA CZASOWO WYLACZONE.
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13 OBSLUGA

Aby uruchomi¢ system sterujacy TTC, niezbedne sa nastepujace czynnosci:

1 AKTYWACJA z jednostki sterowania hydraulicznego, przy uzyciu odpowiedniej procedury (par. 9.2).

Ta operacja jest OBOWIAZKOWA, aby wyswietli¢ na monitorze wszystkie menu konfiguracji i uzytkowania systemu.
2 ZATWIERDZENIE, z menu Stan (par.10.2.1), ktére sprawia, Ze kierowanie automatyczne jest gotowe do dziatania.
Dostep w trybie OFFLINE, przy ZADEN CYKL PRACY NIE JEST WLACZONY.

3 URUCHOMENIE (par. 13.1). Dostep w trybie ONLINE, przy CYKL PRACY WLACZONY.

UWAGA
A » Ze wzgledbéw bezpieczenstwa, natychmiast po wtaczeniu jednostki sterujacej, system TTC jest wytaczany.
» Po zatwierdzeniu, automatyczne poziomowanie jest gotowe do uruchomienia, chyba ze operator wytaczy jego status
(menu Stan, par. 10.2.1).
* Przerwanie cyklu pracy wytacza takze automatyczne sterowanie.
Na poczatku nowego zabiegu, operator musi powtérzyc¢ aktywacje.

13.1 START — Sterowanie automatyczne ON/OFF

Kontynuuj ostatnig
e

Zapisywanie pracy /"

Ustawienia zabiegu

© Rozpoczecie pracy...
Dozowanie:

Dysza:
Mapa:

taduj prace Info / Alarmy 1 j Rys. 49

: T Y -
Rys. 48 m Rys. 50

1 Rozpocza¢ nowy zabieg przy uzyciu funkcji F3 Nowa praca (menu Home).
2 Sprawdzic¢ Ustawienia zabiegu na Rys. 49; w razie koniecznosci zmienic jes

3 Wybrac i nacisna¢ oK w celu przejscia do jazdy.
4 na stronie jazdy nacisnac klawisz AuTo.

5 Naciskajac F7 (Rys. 50) mozna uruchomic/zatrzyma¢ automatyczne sterowanie poziomowaniem
belki.

Sterowanie DEFAULT:

automatyczne Sterowanie
ON automatyczne

b
@ v OFF

&R F¥ TTC = STEROWANIE AUTOMATYCZNE ON

W tym trybie, system sterujacy TTC URUCHAMIA AUTOMATYCZNIE zawory hydrauliczne, sterujac w

odpowiedni sposob katem skretu przyczepy (w przypadku dyszla skretnego) lub kierunkiem kot (w _

przypadku osi skretnej).

Podczas zabiegu zostanie wyswietlona na ekranie pozycja (szacunkowa) ciagnietego narzedzia, Kal dyszla: 0.01 -
z menu Home > Ustawienia > Stan urzadzenia > Sygnaty zewnetrzne > TTC - Rys. 57. [ i 000 ¢
Gdy system sterujacy TTC dziata w trybie automatycznym, jednostka hydrauliczna IBX100: e e o 0%
- mierzy potozenie katowe S1 (par. 12.1); i 0160w

- oblicza optymalne potozenie katowe S2;
- uruchamia hydrauliczne zawary sterownicze i cylinder, w celu skorygowania potozenia katowego S2; Rys. 51
- stara sie osiagnac przewidywana pozycje, w zakresie okreslonej tolerancji.

System sterujacy TTC zalezy'ed predkosci ciagnika, w taki sposob:

1 Proég niskiej szybkosci: wykryta predkos¢ jest mniejsza od minimalnej dopuszczalnej predkosci (par. 10.2.10)

« System sterujacy TTC pozostaje wtaczony (@), par. 10.2.1).

« Polecenia automatyczne sa zablokowane: doprowadzi¢ pojazd do odpowiedniej predkosci, zawierajacej sie miedzy maksymalnym a minimalnym
limitem.

» Ponownie .uruchomic sterowanie automatyczne przy pomocy funkcji F7 m

o

2 Predkosc¢ zawierajaca sie w zakresie cyklu pracy: wykryta predkos¢ miesci sie w granicach pomiedzy predkosciag minimalng a maksymalnag
(par. 10.2.101 10.2.11)

- System sterujacy TTC pozostaje wtaczony (@~), par. 10.2.1).

- Polecenia automatyczne dziataja.

3 Prog wysokiej szybkosci: wykryta predkos$¢ przekracza minimalng dopuszczalna predkosc (par. 10.2.11)

« Zostaje wykonane natychmiast polecenie automatycznego wyrownania.

« System sterujacy TTC jest wytaczony (3, par. 10.2.1) a polecenia automatyczne sa zablokowane:
- doprowadzi¢ pojazd do odpowiedniej predkosci, zawierajacej sie miedzy maksymalnym a minimalnym limitem;
- wiaczyc system sterujacy TTC (@), par. 10.2.1);
- ponownie uruchomic sterowanie automatyczne przy pomocy funkcji F7 i |
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13.2  Sterowanie reczne

UNFK 210)-10

1 Na stronie jazdy nacisna¢ klawisz FUNK.

Rys. 52

2 Nacisna¢ F5. Wyswietli sie spis opcji, ktore dotycza dostepnego sterowania recznego (Rys. 52).
Nacisniecie kazdego klawisza uaktywni funkcje obok:
F 1 przesuwa przyczepe w lewo;

F 3 przesuwa przyczepe w prawo;

F 5 wyrownuje przyczepe do ciagnika.

TTC — STEROWANIE RECZNE

Sterowanie reczne pozwala operatorowi zarzadzac kierunkiem przyczepy za pomoca specjalnych polecen. Dostepne polecenia:

1 Wyréwnanie przyczepy

2 Przesuniecie w lewo

3 Przesuniecie w prawo

Przyczepa jest przesunieta w lewa strone ciagnika.
Polecenie jest wykonywane w kazdym przypadku, niezaleznie od aktualnej pozycji S2 narzedzia.

Przyczepa jest przesunieta w prawa strone ciagnika.
Polecenie jest wykonywane w kazdym przypadku, niezaleznie od aktualnej pozycji S2 narzedzia.

Narzedzie jest prowadzone automatycznie w lewo lub w prawo, tak, aby zmniejszyc kat S2i doprowadzi¢ go do pozycji kata zerowego.
Kierunek napedu zalezy od aktualnego potozenia narzedzia S2: jednostka hydrauliczna IBX100 otrzymuje polecenie, rozpoznaje aktualne
potozenie S2 i decyduje, w ktora strone poprowadzi¢ narzedzie.

Gdy system sterujacy TTC zostat wtaczony @5 sterowanie reczne jest zawsze dostepne, nawet gdy dziata automatyczne sterowanie:
« jesli sterowanie reczne znajduje sie w pozycji ON, zastepuje tymczasowo sterowanie automatyczne;
« jesli sterowanie reczne znajduje sie w pozycji OFF;system wznawia sterowanie automatyczne.

Sterowanie reczne zastepuje TYMCZASOWO system sterujacy TTC, ktory pozostaje wtaczony (@), par. 10.2.1).

13.3  Btedy funkcjonowania

W przypadku, gdy wystapi btad, system TTC jest natychmiast wytaczany o X

NIE ZOSTAJE WYKONANE WYROWNYWANIE AUTOMATYCZNE, A STEROWANIE ZAWORAMI HYRAULICZNYMI ZOSTAJE WYLACZONE.
Nalezy rozwiazac problem;.a nastepnie wtaczy¢ system sterujacy TTC (@+), par. 10.2.1) i uruchomié ponownie sterowanie automatyczne

przy pomocy funkcji' F7

o
13.4  Komunikaty btedu

i |

USTERKA

PRZYCZYNA

USUNIECIE USTERKI

Btad czujnika-ciggnika TTC!

Uszkodzony czujnik.

Sprawdzi¢ integralnos¢ czujnikow katowych i podtaczenie do przewodow
taczacych.

Btad czujnika-ciggnika TTC!

Uszkodzony czujnik.

Sprawdzi¢ integralnos¢ czujnikow katowych i podtaczenie do przewodow
taczacych.

Predkos¢é mniejsza od limitu funkcji TTC!

Zbyt niska predkosc ciagnika

Zwiekszy¢ predkosc ciagnika (musi przekroczyc¢ ustawiony limit
minimalny, odn. par. 10.2.10).
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DANE TECHNICZNE

CZUJNIKI KATOWE ELOBAU 424A11A120

Napiecie zasilania 1016V

-40 °C + +85 °C
-40 °F + +185 °F

Temperatura robocza

Sygnat wyjsciowy 4+ 20 mA

Kat pomiaru -60 + 60 °

Stopien ochrony P67

tacznik AMP Superseal, fpm, 3 wtyki

15

LIKWIDACJA NA ZAKONCZENIE OKRESU EKSPLOATACJI

Do zlikwidowania w oparciu o przepisy obowiazujace w panstwie, w ktorym dokonuje sie likwidacji.
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WARUNKI GWARANCJI

N

. ARAG s.r.l. udziela gwarancji na niniejsze urzadzenia na okres 360 dni (1 rok) od"daty od daty sprzedazy klientowi - uzytkownikowi

(potwierdzeniem bedzie kwit dostawy towaru).
Komponenty wchodzace w sktad urzadzenia, ktore wedtug niepodwazalnej oceny ze strony ARAG beda posiadaty pierwotne defekty
materiatu lub obrobki, zostana naprawione lub wymienione nieodptatnie'w.najblizszym Centrum Serwisu Technicznego w momencie
zazadania wykonania interwencji. Nie beda pokrywane koszty zwiazane z:
demontazem i ponownym montazem aparatury na oryginalnej instalacji;

transportem aparatury do Centrum Serwisu Technicznego.
Nie sg objete gwarancja:

szkody spowodowane transportem (zarysowania, wgniecenia i tym podobne);
szkody spowodowane btedna instalacja lub wady spowodowane niedostateczna lub nieodpowiednia instalacja elektryczna lub zmiany
wynikajace z warunkow srodowiskowych, klimatycznych'lub innej natury;
szkody spowodowane stosowaniem nieodpowiednich produktow chemicznych do nawadniania, odchwaszczania i innych zastosowac w
uprawie, ktore moga spowodowac uszkodzeniadirzadzenia;
awarie spowodowane niedbatoscia, naruszeniem, niezdarnoscia uzycia, naprawa lub modyfikacja wykonana przez nieupowaznionych
pracownikow;
btedna instalacja i regulacja;
szkody lub zte funkcjonowanie, spowodowane brakiem wykonania konserwacji zwyktej, takiej jak czyszczenie filtrow, dysz itp.;
to co mozna uznac za zwykte popsucie sie w wyniku uzywania;
Przywrocenie dziatania urzadzenia bedzie wykonane w granicach czasowych, zaleznych od wymogow organizacyjnych Centrum
Serwisowego.
Warunki gwarancyjne nie beda stosowane w przypadku zespotow lub komponentow, ktore nie zostaty wczesniej umyte i wyczyszczone z
resztek uzywanych produktow;
Naprawy wykonane w ramach,gwarancji sa gwarantowane przez jeden rok (360 dni) od daty wymiany lub naprawy.
ARAG nie bedzie uznawat dodatkowych gwarancji, za wyjatkiem wyszczegdlnionych w niniejszym opisie przypadkow.
Zaden przedstawicielani sprzedawca nie jest upowazniony do innych odpowiedzialnosci za produkty ARAG.
Okres obowiazywania gwarancji uznanych przez prawo, wtacznie z gwarancjami handlowymi i normami odnosnie szczegdlnych
wypadkow sg ograniczone, pod wzgledem czasu, do tego podanego wyzej.
W Zzadnym wypadku ARAG nie uzna strat w zyskach bezposrednich, posrednich, specjalnych, poniesionych w wyniku ewentualnych
uszkodzen.
Wymienione czesci w ramach gwarancji pozostaja wtasnoscia firmy ARAG.
Wszystkie.informacje odnosnie bezpieczenstwa znajdujace sie w dokumentacji sprzedazy oraz dotyczace granic zastosowania, 0siqgow
i charakterystyki produktu musza by¢ przekazane koncowemu uzytkownikowi na odpowiedzialnosc¢ nabywcy.
Przy kazdym sporze Sadem Wtasciwym jest Sad w Reggio Emilia.
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DEKLARACJA ZGODNOSCI UE

Deklaracja zgodnosci jest dostepna na stronie internetowej www.aragnet.com, w odpowiedniej sekcji.




Uzywac tylko i wytqcznie oryginalnych przyrzqdéw i czesci zamiennych ARAG, w celu utrzymania wraz z uptywem czasu warunkow bezpieczenistwa
przewidzianych przez producenta. Zawsze patrz adres internetowy www.aragnet.com
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